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anipulator robota jest przeznaczony do zastosowan na platformach robotéw mobilnych, do wykony-
wania zadan wymagajacych manipulacji za pomoca chwytaka zamocowanego na koncéwce ramienia.
Manipulator jest modutowa konstrukcja ztozong z przegubdw realizujacych ruchy obrotowe w wybra-
nych osiach. Mozliwos¢ swobodnego pozycjonowania koricowki ramienia zapewnia ukfad 5 stopni swo-
body. W uktadzie realizacji ruchu manipulatora zastosowano napedy ciegnowe z silnikami krokowymi. Na konco-
wym ramieniu manipulatora moga by¢ montowane ukfady wykonawcze zasilane elektrycznie lub pneumatycznie
do wykonywania zadan chwytania i obrotu detalu. Konstrukcja manipulatora zapewnia przemieszczanie i pozycjo-
nowanie obiektéw o masie do 1 kg. Manipulator moze by¢ sterowany z po-
ziomu programu komputerowego z podgladem za pomoca kamery. (" )

Manipulator przegubowy moze byc¢ zastosowany w uktadach zrobotyzowanych
w przemysle i pracach badawczych jako ekonomiczne rozwigzanie przy zapew-
nieniu stosunkowo wysokich parametréw roboczych. Przykladowe zastosowa-
nia praktyczne manipulatora obejmuja m.in.:

= automatyzacje stanowisk manipulacyjnych w przemysle,

= pozycjonowanie detali na stanowiskach roboczych,

= wyposazenie robotéw mobilnych,

= wykonywanie zadan na stanowiskach badawczych o duzym zagrozeniu dla

otoczenia. _ il
\_ ,
Liczba stopni swobody: 5 Manipulator przegubowy
Liczba przegubow: 3 r ~
Zasieg maksymalny korcowki ramienia: 1000 mm '
Zakres kata zgiecia przegubu: 180°
Zakres kata obrotu przegubu w osi ramienia:  +180°
Nosnos¢ na koncéwce ramienia maks.: 1 kg
Masa manipulatora: 10 kg
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